
● Soit un plan p, un point A de p et un vecteur normal ( ) ;  ; 
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● Soit e l’ensemble des points ( ) ;  ; M x y z  tels que  0+ + + =ax by cz d , avec a, b et c non 

tous nuls. 
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D’après la propriété 3, e est donc le plan passant par A et admettant ( ) ;  ; 
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n a b c  pour 

vecteur normal. 
 


